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Dans le cadre du Service National dObservation DYNALIT, axé sur I'étude de la dynamigue du littoral et du trart de cote, des drones son

C utilisés car
s couvrent de vastes zones a haute résolution spatiale, avec une fréguence temporelle €levée. Par photogrammeétrie, les images acquises
de genérer des modeles numeérigues de surface (MNS). Le drone utilise est I'eBee X equipe du systeme RTK qui permet un georéférencement des

permettent
images, precis et en direct au moment du vol, associe a la caméra sensekly S.O.D.A. 3D.

v< Evaluer la précision en Z des MNS générés par
photogrammeétrie a partir dimages du drone

a alles fixes eBee X et la camera senserly

Date : 15 avril 2021
5.O.D.A 3D.

eBee X RTK

|
.) ' ’ 10,5 et 13,1 m/s

| rafales > 13 m/s
I\~ résolution spatiale

\"\clg 2.70 cm/pixel
Saffranchir de la pose des cibles qui est une

opération chronophage et parfois perilleuse.

Conditions limites

Calcul de la précision vertical
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La zone d'étude est un des
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D'apres les resu
dessus, un MNS

tats des trartements, effectues avec Pix4Dmapper (version 4.4.12) et Agisoft Metashape (version |.7.5)*, dont certains sont présentes ci-

brecis est réalisable, sans cible, par photogrammeétrie, avec les images de I'eBee X associe a la caméra 5.O.D.A. 3D. En effet, le mellleur resultat
est observe sans cible en 6h3 1 de temps de traitement avec Agisoft Metashape, la préecision en Z est de l'ordre de 2.82 cm. Un MNS précis est €galement

réalisable avec des cibles sous réserve quil y en ait au moins trois. Le melilleur résultat est obtenu avec Pix4Dmapper, en |9h03, avec 4 cibles dont 3 fixes sur

la dune et une cible amovible sur la plage, la précision en Z est de 3,38 cm. Par contre, les logiciels ayant des difficultés a génerer un modele précis dans les
zones de sable fortement homogene, Il est conselllé d'opter pour un nuage de points dense de densite haute.
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